SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT
WYMIANA DZWIGU W BUDYNKU SIEDZIBY ODDZIALU
REGIONALNEGO KASY ROLNICZEGO UBEZPIECZENIA
SPOLECZNEGO W KIELCACH.

Klasyfikacja rob6t wg Wspodlnego Stownika Zaméwien:

42416100-6: WINDY
45000000-7: ROBOTY BUDOWLANE

45111300-1: ROBOTY ROZBIORKOWE

45223100-7: MONTAZ KONSTRUKCJI METALOWYCH
45313100-5: INSTALOWANIE WIND

45400000-1: ROBOTY WYKONCZENIOWE

Przedmiot
zamowienia : Wymiana windy w budynku OR KRUS w Kielcach
Zamawiajacy :  Oddziat Regionalny Kasy rolniczego Ubezpieczenia Spotecznego
ul. Wojska Polskiego 65, 25-389 Kielce
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych — polegajacych na wymianie windy w budynku
siedziby Oddziatu Regionalnego KRUS w Kielcach.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Firma bedaca dostawcg urzadzen dzwigowych, a takze montujgca dzwigi
(windy) powinna posiadaé wysokiej klasy monteréw i kadre inzynierska Zapewniajaca
profesjonalng realizacje zadania na kazdym etapie robot, a takze na etapie odbioru
UDT. Urzadzenia dzwigowe powinny by¢ nowoczesne o sprawdzonej technologii w
podobnych obiektach, ktére zapewniaja bezawaryjnos¢, komfort i bezpieczenstwo.

Dostawcy wind muszg przedstawi¢ wylacznie urzadzenia posiadajace
certyfikaty i aprobaty Urzedu Dozoru Technicznego, dokumentacje techniczna i inne
niezbedne dokumenty oraz uzgodnienia wymagane przepisami spetniajgce Normy
Europejskie.
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1.3. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe zostaly podane w Specyfikacji
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych. Wymagania Ogoéine
obowigzujacymi normami.

Technicznej
sg zgodne z

1.4. Zakres robot budowlanych ujetych Specyfikacja Techniczna.

Specyfikacja niniejsza obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce
wykonanie robét montazowych, instalacyjnych i towarzyszgcych dotyczacej wymiany
istniejgcego dzwigu o napedzie elektrycznym — na winde o takim samym napedzie,
typu osobowego o udzwigu Q =1000 kg, dostosowang do potrzeb dla
niepetnosprawnych- wymiary min. kabiny 1100mm*1400mm- w istniejacym szybie,
Zlokalizowang w budynku siedziby Oddziatu Regionalnego Kasy Rolniczego
Ubezpieczenia Spotecznego w Kielcach , w szczegdlnosci:

1.4.1. DEMONTAZ ISTNIEJACEGO DZWIGU

1.4.2. WYKONANIE

ROBOT REMONTOWO - BUDOWLANYCH |

INSTALACYJNYCH (montaz dzwigu)

- wykonanie robdt, tynkarskich, posadzkowych, malarskich i elektrycznych i
automatyki i sterowania zwigzanych z montazem dzwigu

- uzupetnienie tynkow i ptytek ceramicznych w obrebie oSciezy wymienianych drzwi
- prace malarskie dotyczace fragmentow scian wokot osciezy wymienianych drzwi
windy oraz wewnetrznych powierzchni $cian szybu

- uzupetnienia instalacji elektrycznych i sterowniczych oraz oswietlenia

1.4.3. INSTALOWANIE WIND

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA DZWIGU
Dzwig osobowy przystosowany do przewozu os6b niepelnosprawnych, w tym
poruszajacych sie na wozkach, w szczegolnosci ma spetniaC nastepujgce
wymagania techniczne:

Typ dzwigu

Norma

Udzwig

Predkos¢

Wysoko$¢ podnoszenia
llos¢ przystankéw/dojsé
Szyb

Podszybie

Nadszybie
Maszynownia

Zasilanie
Silnik

Liny no$ne

dzwig elektryczny 2/1

EN 81.20

1000 kg

nie mniej niz.1,0 m/ s,

16,45 m

6/6/1 bez przelotu

1650 x 2450 mm (wymiary wewnetrzne)

1150 mm

3550 mm

bez maszynowni (szafa sterownicza na ostatniej
kondygnac;ji).

trzyfazowe 400 V

1 biegowy VVVF, - bezreduktorowy synchroniczny7 kW,
180 witagczen / godz.

stalowe
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Linka ogranicznika
Sterowanie

Przyciski w kabinie

Sygnalizacja w kabinie
stan
Sygnalizacja na pietrach

Wymiary kabiny wew.

llos¢ wejsc
Wykonanie wewngtrzne
Drzwi kabinowe

Panel dyspozyciji
Podtoga

Dodatki

Sufit

Drzwi przystankowe
Wykonanie
Wymiary
Oscieznice

Progi

stalowa

zbiorcze gora - dot,

zjazd awaryjny do najblizszego przystanku z otwarciem
drzwi, falownik bezstycznikowy.

zjazd pozarowy na wyznaczony przystanek przy
wigczonym zasilaniu gtownym

do wyboru: pieter, otwarcie drzwi, alarm , tgcznosc

GSM, zamkniecie drzwi, wentylator

wyswietlacz LCD pozycji kabiny + strzatki kierunkowe +
awaryjny + przecigzenie.

wyswietlacz LCD pozycji i kierunku jazdy kabiny.

1100 x 2100 x 2150 mm, stal satyna mat.o grubosci 1,2
mm.

1

stal nierdzewna satyna mat

1 szt. automatyczne teleskopowe z progiem 90mm,
stal satyna mat. 900 x 2000 mm ,

pionowy

wyktadzina antyposlizgowa

Swiatto awaryjne, porecz, kurtyna swietlna, lustro.
podwieszany z oswietleniem LED.

Typ: automatyczne teleskopowe z progiem 75 mm.
stal satyna mat

900 x 2000 mm

stal satyna mat

Alu std

llos¢ drzwi przystankowych — 6 szt.

Inne czynnosci gwarantujgce oznaczenie dzwigu znakiem CE, poswiadczajacym ze
spetnia wszystkie wymagania przepiséw i dyrektyw obowigzujgcych w momencie
oddawania do eksploataciji:

Opracowanie dokumentacji rejestracyjno-eksploatacyjnej dla dzwigu.

Wykonanie niezbednych czynnosci regulacyjnych, sprawdzajacych i préb.

Doprowadzenie do odbioru technicznego przez UDT.

1.4.4. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI BUDOWLANYCH

Wykonanie niezbednych pomiarow + protokét z pomiarow,

Roboty zwigzane z instalacjg oswietleniowa szybu windowego nalezy traktowac jako
roboty towarzyszace odtworzeniowe wystepujgce przy w/w robotach.

Nalezy wykona¢ zakres robét elektrycznych w Tablicy Gtéwnej, wedtug schematu
przedstawionego w czesci elektrycznej projektu.
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1.5. Ogodlne wymagania.

Niniejsza specyfikacja obejmuje cato$¢ roboét zwigzanych z wykonywaniem wymiany
istniejgcego urzadzenia dzwigowego - windy w budynku siedziby Oddziatu
Regionalnego KRUS w Kielcach..

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodnoéé z
umowa, przyjetym zakresem rob6t i poleceniami zarzadzajgcego realizacjg umowy
(inspektora nadzoru inwestorskiego). Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych
dokumentow wymaga akceptacji zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Na Wpykonawcy cigzy obowigzek zachowania na budowie przepisow BHP,
przeciwpozarowych oraz ochrony srodowiska.

2. MATERIALY.
2.1. Wymagania ogéine

Do realizacji wyzej opisanego przedmiotu zaméwienia moga by¢ stosowane wyroby
producentéw krajowych i zagranicznych.

Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢é materialy zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

Dostarczone na budowe materialy powinny spetnia¢ warunki okreslone w
odpowiednich normach a w przypadku ich braku powinny mie¢ aprobaty techniczne
oraz posiadac certyfikaty zgodno$ci badz dokumentacje zgodnosci z PN i aprobate
techniczng dopuszczajgcg do ich stosowania.

Wykonawca zobowiazany jest do zastosowania i wbudowania materiatow,
urzadzen zgodnych z ustaleniami oraz wymogami Zamawiajgcego, parametrami
okreslonymi w projekcie wykonawczym oraz specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robot, posiadajgcych odpowiednie aprobaty techniczne, $wiadectwa
dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robét, zarébwno w miejscu
tych robot jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma
by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce
zachowania warunkow zamoéwienia, zostang przez Zamawiajgcego nie dopuszczone
do wykonywania robét.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE.
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Warunki i sposob transportu i sktadowania poszczegéinych materiatéw powinny byé
zgodne z wymaganiami zawartymi w instrukcjach producenta oraz odpowiednich
normach.

Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Podczas
transportu nalezy zachowaé¢ warunki zawarte w PN-85/0-79252 i przepisach
obowigzujgcych w transporcie drogowym i kolejowym.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania ogoélne.

Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robét. Czas wykonania poszczegolnych rodzajéw robét okreslonych w
harmonogramie wykonawca zobowigzany jest do wczes$niejszego ustalenia z
zamawiajgcym. Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z przyjetymi ustaleniami.

Ogolnie przyjeto, ze realizacja robét nie moze wptywaé negatywnie na funkcjonowanie
czynnego obiektu, wszystkie roboty zwigzane z wyming dzwigu nalezy wykonywaé w
godzinach od 7,15 do 15,15.

5.2 Roboty towarzyszace

W trakcie realizacji inwestycji Zamawiajgcy zaktada wystgpienie robot
tymczasowych zwigzanych jedynie z urzadzeniem placu budowy, zapewnieniem i
zachowaniem bezpiecznych warunkéw wykonywania robét budowlanych (roboty
budowlane wykonywane na czynnym obiekcie, w bezpos$rednim sasiedztwie obiektu
usytuowanie czynnych pieszych ciggéw komunikacyjnych), zabezpieczeniem ppoz.,
eliminacjg powstajgcych w trakcie budowy ewentualnych okolicznosci, ucigzliwych dla
usytuowanych w poblizu budynkéw i obiektéw mieszkalnych oraz z utrzymaniem
komunikacji w obregbie realizacji inwestycji. Koszty wynikajagce z wykonania
powyzszych robot oferent zobowigzany jest uwzgledni¢ w cenie sporzadzonej oferty.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1 Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli rob6t powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggng¢ zatozona jako$c¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robédt, jakosci wbudowanych
urzgdzen i materiatéw budowlanych.

6.2 Badania i pomiary.
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Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowacC mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury.

6.3 Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywat Zamawiajgcemu kopie raportow z wynikami badan.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1. Wymagania ogodline.

Podstawg odbioru rob6t budowlanych, polegajgcych na wymianie windy powinny
stanowic nastepujace dokumenty :

+ Dokumentacja przetargowa z ostatecznymi uzgodnieniami z Zamawiajacym
(harmonogram robot),

* Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych urzadzen i materiatow,

* Protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,

7.1.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloéci i
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu robot. Odbioru rob6t dokonuje zespdt powotany przez inwestora. Gotowosé
danej czgsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca powiadomieniem Zamawiajacego.
Odbior bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od
daty powiadomienia o tym fakcie przedstawiciela Zamawiajgcego.

Jakosc¢ i ilos¢ rob6t ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy.
7.1.2. Odbiér czesciowy

Odbiér czeéciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje komisja powotana przez Zamawiajgcego przy udziale
kierownika robot ze strony Wykonawcy.

7.1.3. Odbiér konncowy robét

Odbiér koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich iloSci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoniczenie robét oraz
gotowo$¢ do odbioru korcowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Zamawiajacego. Odbioru koncowego robét
dokona komisja powotana przez Zamawiajgcego przy udziale kierownika robot ze
strony Wykonawcy. Zamawiajacy dokona ich oceny jakoéciowej na podstawie
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przediozonych dokumentéw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg przetargowa i specyfikacja

techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. W toku odbioru koficowego robét
Zamawiajgcy zapozna sie z realizacjg ustalenn przyjetych w trakcie odbioru robét
zanikajacych i ulegajgcych zakryciu. W przypadku, gdy wediug Zamawiajacego
konieczne bedzie przeprowadzenie robot poprawkowych, Zamawiajacy w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
W przypadku stwierdzenia przez Zamawiajacego, ze jako$¢ wykonywanych robot
nieznacznie odbiega od wymagan zawartych w specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robo6t budowlanych i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu oraz bezpieczenstwo, Zamawiajgcy dokona potracen, oceniajgc pomniejszong
wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umownych.

7.1.4. Dokumenty do odbioru koricowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokét
odbioru koricowego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé komplet
dokumentéw wymaganych przepisami prawa budowlanego oraz obowigzujgcymi
przepisami Urzedu Dozoru Technicznego :
+ Komplet dokumentacji stanowigcej podstawe do uzyskania zgody na
uzytkowanie oraz ksigzki dozorowej UDT dzwigu,
« Kopie Aprobaty Technicznej lub certyfikat na znak bezpieczenstwa,
« Deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci z PN lub aprobatg techniczng
dla wyrobdw nie objetych certyfikacjg na znak bezpieczenstwa,
 Protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje postanowieri dotyczacg usuniecia
usterek,

W kazdym przypadku watpliwym, dla dokonania odbioru robét zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu oraz odbioru czesciowego i koricowego robdt moze zostaé
powotany zespét do dokonania odbioru, ktory przejmie w tym zakresie uprawnienia
przedstawiciela Zamawiajacego.

Przy odbiorze koricowym nalezy réwniez sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania z
dokumentacjg przetargowg lub ewentualne zmiany i odstepstwa od przyjetego zakresu
czy uzgodnien.

7.1.5. Odbiodr pogwarancyijny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem
wad i usterek stwierdzonych w okresie gwarancji. Odbiér pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
konicowego.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest cena ofertowa skalkulowana przez Wykonawce za realizacje

przedmiotu zaméwienia wg okreslonego zakresu prac w pkt. 1.4 niniejszej specyfikacii
technicznej oraz przyjetych parametrow dzwigu, stanowigcg cene ryczaltowa
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kontraktu (zaméwienia publicznego) ustalong miedzy Wykonawca i Zamawiajacym.
Cena oferty musi zawiera¢ wszelkie koszty niezbedne do wykonania przedmiotu
zamowienia w tym rowniez wszelkich badan, uzgodnien, rejestraciji oraz dopuszczenia
do eksploatacji przez Urzad Dozoru Technicznego (UDT) .

9. SRODKI BEZPIECZENSTWA
9.1. Zabezpieczenie terenu robét

Wykonawca jest zobowigzany do oddzielenia miejsca wykonywania prac,
zabezpieczenia przed dostepem oséb trzecich, w okresie trwania ich realizacji az do
zakonczenia. Otwory drzwiowe szybu nalezy zabezpieczy¢ trwale do wysokos$ci 2m.

Koszt zabezpieczenia nie podlega oddzielnej zaptacie, jest ponoszony przez
Wykonawce i wliczony w cene kontraktows.

9.2. Ochrona srodowiska.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w trakcie realizacji rob6t wszelkie przepisy
i normy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego na terenie prowadzonych prac
remontowych oraz w bezposredniej odlegtos$ci od niej, wynikajace ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

9.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy w miejscach prowadzenia prac.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osoéb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

9.4. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochronge elementébw wbudowanych na terenie
prowadzonych prac, pozostawionych przez Zamawiajacego (urzadzenia, instalacje).
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji czy tez urzadzen wykonawca
niezwtocznie powiadomi Zamawiajgcego oraz bedzie wspéipracowat dostarczajac
niezbednej pomocy przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji wykazanych na wprowadzeniu robdt lub w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

9.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbag,
zeby pracownicy nie wykonywali prac w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywac w nalezytym stanie przez caty czas trwania
robot wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony
zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na terenie budowy oraz zapewnienia
bezpieczerstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan przepiséw
dotyczacych bezpieczeristwa i higieny pracy nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg
ponoszone przez Wykonawce — uwzglednione w cenie kontraktowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

ROZPORZADZENIE = MINISTRA  SPRAW  WEWNETYRZNYCH |
ADMINISTRACJI z dnia 7 czerwca 2010r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U.
2010 nr 109 poz. 719)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (t.j. Dz. U. 2017 poz. 1323)
Ustawa z dnia 21 grudnia 2000r. o dozorze technicznym (Dz. U. 2017 poz. 1040
z poézn. zm.)

ROZPORZADZENIE RADY MINISTROW z dnia 27 grudnia 2012r. w sprawie
rodzajow urzgdzer technicznych podlegajacych dozorowi technicznemu (Dz.
U. 2012 poz. 1468 z p6zn. zm.)

ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI z dnia 28 grudnia 2001r. w
sprawie warunkow technicznych dozoru technicznego, jakim powinny
odpowiada¢ dzwigi (Dz. U. 2002 nr 4 poz. 43)

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB.

Majg réwniez zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN,
PNE) i branzowe (BN), m.in.

PN/EN 81/21

PN-EN 81-70:2005 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy |
instalowania dzwigow — Szczegdlne zastosowania dzwigdéw osobowych i
towarowych — Czes¢ 70: Dostepnos¢ dzwigdw dla oséb, w tym oséb
niepetnosprawnych, ze zmiang

PN-EN 81-70: 2005/A1:2006) — wymiary, poziom wyposazenia;

EN 81-72 — wymiary, predkos¢, zasilanie elektroenergetyczne,
zabezpieczenie przed zalaniem wodg;

EN 81-73 — powrGt automatyczny przewaznie na parter budynku.
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